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Niniejsza Instrukcja obstugi (zwane dalej 10), w potgczeniu z certyfikatem, obejmuje
Servomotor waist-high turnistle (zwany dalej kotowrotem). Instrukcja obstugi zawiera
informacje na temat projektu, specyfikacji, instalacji, prawidtowego dziatania i utrzymania
kotowrotu.
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Niniejsza instrukcja obstugi zostata sporzadzona zgodnie z wymogami specyfikacji TU U
31.6-32421280-004:2010.

Kotowroty powinny by¢ serwisowane wytgcznie przez wykwalifikowany personel
posiadajacy odpowiednig klase zezwolenia do prac z urzadzeniami elektrycznymi o napieciu
do 1000V, ktorzy uwaznie studiowali tg instrukcje obstugi, instrukcje bezpieczenstwa i zostali
przeszkoleni do obstugi i konserwacji kotowrotow

Pewnos$¢ i dtugowieczno$¢ pracy bramki obrotowej zabezpiecza sie dotrzymaniem rezimow i
warunkow transportowania, przechowywania, montazu i eksploatacji, toz wykonanie
wszystkich wymogéw, co wytozytlo sie w tym dokumencie, jest obowigzkowe. Wiec,
spetnienie wszystkich wymogow okreslonych w niniejszym dokumencie jest obowigzkowe.

Ze wzgledu na regularne uaktualnienia konstrukcja kotowrotu moze by¢ modyfikowana bez
pogorszenia parametrow i jakosci.

Zaleznie od przepisania i konstruktywnych wiasciwosci kotowrotu jest przyjeta nastepna
struktura warunkowego oznaczenia wyrobu :

T13. TCC. XE
Bramka obrotowa L Tréjndg z elektromechaniczng
antypanika
Trojndg T —— — S szczotkowana stal nierdzewna
Z solidng obudowg C — | — P polerowana stal nierdzewna
Z serwomechanizmem C — K malowana obudowa

Przykiad referencyjnego oznaczenia kotowrotu z sitownikiem i solidna obudowa ze stali
nierdzewnej szczotkowanej:

T3.TCC.SE TU U 31.6-32421280-004:2010

OSTRZEZENIA DLA KLIENTA
DOTYCZACE BEZPIECZNEGO OBSLUGIWANIA KOLOWROTU
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Ostrzezenia te sg przeznaczone dla zapewnienia bezpieczenstwa podczas pracy kotowrotu aby
zapobiec naruszenia charakterystyki bezpieczenstwa w wyniku nieprawidtowej instalacji lub
obstugi. Ostrzezenia te majg na celu zwrocenie uwagi klienta na problemy zwigzane z
bezpieczenstwem.

UWAGI OGOLNE

Instrukcja obstugi jest integralng czescig urzadzenia i powinna by¢ przekazana do klienta. 10
powinny by¢ przechowywane do pdzniejszego uzytku. Jesli kotowrét jest odsprzedany,
przekazany innemu wiascicielowi lub przewozony do innego miejsca, upewnij sie, ze 10 jest
dotaczona do kotowrotu, do wykorzystywania przez nowego wiasciciela i / lub personelu
technicznego podczas instalacji i / lub pracy.

Srodki bezpieczeristwa i wymagania podane w tej 10 musza byé przestrzegane:

- Kotowrdt musi by¢ uziemiony przed praca,

- Kotowrét powinien by¢ podiaczony do zasilania sieci z parametréw okreslonych w pkt 1.2
«Specyfikacja;

- Kontrola, regulacja i naprawy powinny by¢ wykonywane tylko gdy kotowrét jest odigczony
od zasilania.

Po zakupie kotowrdt powinien by¢ rozpakowany i jego czesci powinny by¢ sprawdzone. W
przypadku watpliwosci w nienaruszalnos$¢ kotowrotu , nie powinien by¢ uzywany, a klient
powinien skontaktowac sie z dostawcg lub producentem.

Akcesoria do opakowan (drewniane palety, gwozdzie, zaciski, torby z polietylenu, karton itp.)
jako potencjalne Zrodta zagrozenia muszg by¢ usuniete w nieosiggalne miejsce podczas
wiasciwego uzywania kotowrotu.

Jako ochrona przed porazeniem elektrycznym przez kotowrdt zastosowana jest 01 Klasa
ochrony wg GOST 12.2.007.0-75 i nie jest przeznaczone do pracy w obszarach zagrozonych
wybuchem i pozarami «Zasady projektowania instalacji elektrycznych».

Uzycie bramki obrotowej nie zgodnie z przeznaczeniem, nieprawidtowe ustawienie,
nieprzestrzeganie warunkOw transportowania, przechowywania, montazu i eksploatacji,
okreslonej przez 10, moze spowodowac szkody dla ludzi lub zwierzat, za ktére producent nie
jest odpowiedzialny.
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1 OPIS | DZIALANIE

1.1 Informacje ogdlne i Oznaczenia

1.1.1 Nazwa produktu: Servomotor do pasa kotowrot

Oznaczenie: T3.TCC.
Wersja klimatyczna: NF4
Data produkcji:

20

Importer:
Numer seryjny:

1.1.2 Bramka obrotowa jest przeznaczona dla kierowania przemieszczeniem ludzi w
osrodkach narciarskich, punktach dostepu przedsiebiorstw przemystowych, bankach,
obiektach administracyjnych, stadionach itp. pod wptywem sygnatdw sterujgcych [kontroli
dostepu](z klawiatury, z czytnikdw magnetycznych Kkart itp.) czy recznie(z recznym panelem
sterowania). Przepustowos¢ bramki bez osobistej identyfikacji to co najmniej 25 0s6b na

minute.
1.1.3 SVymiary i waga kotowrotu odpowiadajg wartosciom okreslonym w tabeli 1.
Tabela 1
. I Wymiary, mm
Oznaczenie modyfikacji 5 L W Max. Waga, kg
T3.TCC.SE
T3.TCC.PE 932 755 734 40
T3.TCC.KE

1.1.4 Parametry okre$lajace warunki pracy zgodnie z GOST 15150-69 GOST 12997-84 i sg

okreslone w tabeli 2.
Tabela 2

Warunki pracy

Dla wersji
klimatycznej

Wartosci parametru

Temp. otoczenia

Wilgotno$¢ wzgledna
Dopuszczalne ci$nienie
temperatury otoczenia

Zakres temperatury przy
transporcie

Temperatura przechowywania
Group of mechanical application
Wysoko$¢ nad poziomem morza

Srodowisko

Miejsce montazu

Pozycja startowa

NF4

+1to +40°C

80% at + 20°C

84 to 106,7kPa

-40°Cto + 50°C

+51t0+40°C

L3

do 2000 m

Przeciwwybuchowe, nie zawierjace
pytow przewodzacych prad, agresywnych
gazow i par w powietrzu niszczacych
izolacje i metali, ktére zaktocajac
normalne funkcjonowanie sprzetu
zainstalowanego w bramce

W pomieszczeniach zamknietych, w
przypadku braku bezposredniego wptywu
opadow atmosferycznych i
promieniowania stonecznego

Pionowe, odchylenie od pionu nie
wiecej niz 1 ° w kazdg strone jest
tolerowane
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1.1.5 Niezawodnos$¢ wskaznikow:

- Sredni czas naprawy (bez czasu dostawy czesci zamiennych, narzedzi i wyposazenia) - w
wiekszosci przypadkow 6 godzin;

- Sredni czas do awarii - co najmniej 1 500 000 przejsc¢;

- Srednia zywotno$¢ miedzy przegladami - co najmniej 10 lat.

1.2 Specyfikacje
Gtowne parametry kotowrotu podano w tabeli 3

Tabela 3

Opis parametru Jednostka miary | Wartosci parametru
Przepu_stowos:é ruchu w trybie swobodnego dostepu ludzi/min 60

WYNOoSi co najmniej '

Przepustowos$¢ ruchu w trybie pojedynczego ludzi/min. o5

dostepu wynosi co hajmniej

Max Szerokos¢ przejscia mm 570

Napiecie zasilania:

- \% 100+240
- Zasilanie AC(podstawowe) Hy —50/60
- Zasilanie DC (drugorzedne) \Y 12
Max Pobdr mocy V-A 55
Stopien ochrony zgodny z GOST 14254-96 - IP41

1.3 Konfiguracja i kompletnosci dostawy

1.3.1 Konstrukcja kotowrotu z serwonapedem obejmuje nastepujace gtdwne urzadzenia i
podzespoty:

- Obudowa z pokrywa;

- Stupek z pokrywa,

- Dwa wyswietlacze LED;

- Piaste z ramionami bramki;

- Sitownik(Serwonaped);

- Panel sterowania(pilot).

Opcjonalnie bramka moze by¢ uzupetniona o akumulator.

Projekt, instalacja i og6lne wymiary kotowrdt, sg okreslone w zatgczniku A.

Modyfikacje kotowrotu:

- Polerowana stal nierdzewna (T3.TCC.PE oznaczenie referencyjne);

- Stal nierdzewna (T3.TCC.SE oznaczenie referencyjne);

- Przedmiot ze stali weglowej do malowania (T3. TCC.KE oznaczenie referencyjne).

Podstawowa modyfikacja to bramka ze szczotkowanej stali nierdzewnej.
1.3.2 Kompletno$¢ dostawy
Dla ufatwienia dostawy bramki jest ona dostarczana do instalacji ze zdemontowang piasta.

Kotowrdt dostarczany jest w jednej paczce. Oddzielnie pakowane elementy sg dotgczone do
opakowania bramki.
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Kompletno$¢ dostawy jest okreslony w tabeli 4.

Tabela 4
Nazwa produktu Oznaczenie produktu/ Ilos,c,_ Uwagi
parametry czesci
Bramka z 1 Gotowa do instalacji ze
T3.TCC. : ) :
Serwonapedem zestaw | zdemontowanymi ramionami.
Komponenty
Zasilacz 1
AD-55A
. . Kontroler sitownika Komponenty pulpitu
Pulpit sterujacy PCB.201.01.00.00 L | sterujacego
Kontroler 1
PCB.112.21.20.00
Panel sterowania AUIA.114.02.00.00 1 -
. Redibolt92F112A2-0 .,
Zestaw montazowy (12,0120 M10) 4 Kotwa z ostong i $rubg
Instrukcja obstugi AUIA.095 10 1 -
Opakowanie - 1 -

1.4 Konstrukcja i dziatanie
1.4.1 Konstrukcja bramki

1.4.1.1 Obudowa (1) bramki jest konstrukcjg metalowa zainstalowang na (5) stupku, ktdry jest
montowany na ptaskiej powierzchni za pomocg Redibolt(patrz dodatek A). Status bramki jest
wyswietlany przez diody LED 9 wbudowane w obudowie bramki. Jezeli ciggle Swieci dioda
czerwona oznacza to stan poczatkowy. Kiedy polecenie otworzenia zostato wydane to sygnat
zostaje zmieniony na zielong strzatkg z boku dozwolonego dostepu.

1.4.1.2 Na gorze obudowy (2) bramki znajduje sie niezawodny sitownik z
elektromagnetycznym hamulcem. Ramiona bramki sg zainstalowane na wale sitownika. Jeden
z pretow zaporowych znajduje sie poziomo zamykajac przejscie przez kotowrot.

1.4.1.3 Sitownik bramki pokazano na rysunku 1, zapewnia on niezawodne blokowanie ramion
ze wzgledu na Slimakowo napedzany silnik mechanizmu (6).

1.4.1.4 Wewnatrz stupka bramki (patrz dodatek A), pod otwierang pokrywg (6), na panelach
sg przymocowane zasilacz, akumulator, zaciski do podtgczenia sieci 220V i urzadzenia
sterujace.. Kontroler steruje silnikiem serwonapedu, analizujac sygnaty z czujnikéw predkosci
I pozycji, a ponadto zapewnia ochrone przed przecigzeniem silnika. Odbieranie komend
sterujgcych z urzadzeniami peryferyjnymi (panel sterowania, ACS itp.) steruje
wysSwietlaczami LED i generuje sygnaty zwrotne do ACS.

1.4.1.5 Zewnetrzny panel sterowania posiada nastepujgce funkcje: pojedyncze
przejscie/wyjscie, blokowanie wejscia/wyjscia, wejscie wolne, antypanika (sktadanie ramion).
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1- urzadzenie odblokowujace; 5- koto zebate
2- optodisk; 6- hamulec

3- koto zebate 7- sitownik
4- podkiadka; 8- 08

9- plyta bazowa
Rys. 1 - Sitownik bramki

1.4.2 Zasada dziatania

1.4.2.1 Tryby pracy bramki:

1) pojedynczy dostep w kierunku «A» lub «B»;
2) blokada;

3) wolny dostep do w kierunku «Ax» lub «B».

1.4.2.2 W stanie poczgtkowym, kiedy elektromagnes mechanizmu operacyjnego jest
pobudzony, ramiona bramki sg zablokowane od wiaczenia i dostep jest zablokowany.

1.4.2.3 Gdy polecenie Uprawnienie dostepu w kierunku «A» lub «B» przybywa do kontrolera
zielona strzatka Swieci na wyswietlaczu LED w odpowiednim Kierunku i ramiona sg
odblokowane. Sitownik jest uruchamiany i przekreca ramiona w odpowiednim kierunku, gdy
ramie jest delikatnie popchniete w odpowiednim kierunku. Po kazdym przejsciu przez
bramke, ramiona kontynuujg ptynny obrét i stopniowo jest spowalniany, gdy osiagnie
okreslony kat zostaje zablokowany przez elektromagnetyczny hamulec mechanizmu
operacyjnego, gdzie kat obrotu statywu wynosi 120 °.
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W przypadku awarii bramki z antypanikg urzadzenia zapewnia swobodny dostep w obu
kierunkach za pomocg specjalnie zaprojektowanej piasty i ramion z elektromechaniczng
antypanika. Ramie bramki jest opuszczane i dostep jest odblokowany przez nacisniecie
przycisku «PANIC» na panelu sterowania i przytrzymanie go dtuzej niz 5sekund.
Bardziej szczegdtowy opis trybow pracy bramki podano w punkcie 1.8 «Opis i dziatanie
sterownika jako element kotowrotu.

1.4.2.4 Bramka o napieciu 12V DC zapewnia zasilacz.
1.4.2.5 Schemat potgczen w bramce jest pokazany w dodatku C.

1.5 Oprzyrzadowanie, narzedzia i akcesoria

Dedykowane narzedzia sag wymagane do instalacji bramki (wielofunkcyjne przyrzady
pomiarowe i narzedzia instalacyjne sa wystarczajgco).

1.6 Pakowanie

1.6.1 Dostarczona bramka jest gotowa do zainstalowania.

Rodzaje opakowan:

- Opakowanie (karton falisty);

- Opakowania transport (drewno pilSniowe lub skrzynie).

Przesuniecie bramki jest stale w Srodku opakowania transportowego w blokujacej obudowie.
Poduszki amortyzacyjne sg umieszczone pomiedzy bramka i tg obudowa.

1.6.2 Dokumentacja jest dostarczona zamknigetej torebce z folii polietylenowej i jest
dotgczona do opakowania bramki.

1.7 OPIS | DZIALANIE STEROWNIKA JAKO ELEMENT KOLOWROTU

1.7.1 Sterownik urzgdzenia zmotoryzowanego PCB.201.01.00.00

Kontroler przeznaczony jest do uzyskania polecenia ze sterowanych urzadzen peryferyjnych i
generacji napedzanych silnikiem urzadzen i elektromagnetycznych sygnatow hamulcéw
kontroli.

1.7.1.1 Sterownik zamontowany na (85 x 70) mm ptytce , na ktérej sg zamontowane elementy
elektroniczne i taczniki do potgczen zewnetrznych.

Na karcie kontrolera jest 13Diod LED. Ich zadania sg nastepujace:

* 8 diod sygnalizuje stan wejs¢ «IN1» + «IN8».

» cPOWER» LED wskazuje dostepnosc 5V napiecia zasilajgcego.

* 4 diody LED wskazujg stan wyjs¢ do podtaczenia silnika.

24 Zaciski sg zainstalowane na ptytce: 2 z nich sg przeznaczone dla potaczen zewnetrznych,
reszta sg przeznaczone do podigczenia do kotowrotu jednostkowo lub w trybie gotowosci.

1.7.1.2 Specyfikacja
Specyfikacje kontrolera przedstawiono w tabeli 5..

Tabela 5

Opis parametru Wartos$¢ parametru
Liczba wejs¢ 2

Liczba wyjs¢ 4

Rodzaj wejs¢ logiczne
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Rodzaj wyj$¢ GRN1,RED1,GRN2,RED2 Otwarty kolektor
Napiecie logicznej ,,1” (3,7+5)V
Napiecie logicznego ,,0” (0+1,7)V
Napiecie szczytowe wejscia «IN1»+« IN8», maksimum 15V
Napiecie szczytowe przetgczania GRN1,RED1,GRN2,RED2 30V
Szczytowy prad przefaczania GRN1,RED1,GRN2,RED2 2A
Napiecie szczytowe przetgczania -MG1, -MG2 50V
Szczytowy prad przetaczania -MG1, -MG2 5A
Napiecie szczytowe przetgczania MOT1, MOT2 27V
Szczytowy prad przetgczania MOT1,MOT?2 <4A
Napiecie zasilania kontrolera 10+27)V
Pobor pradu wyjsciowego kiedy MOT1 i MOT2 sg WYELACZONE <0,15A
Modyfikacja klimatyczna i kategoria zgodna z GOST 15150-69 NF 4
Wyglad kontrolera pokazano na rysunku 2.
70 mm
60 mm
A
) reseT . PCB 201.01.00.00 PoweR ().
- —J
X201 @ g X1.1 '
ernt ) O o [ O
reor ) O E x3. 2 []| Oz
ernz ) O @ o) w3 []| O
reoz ) O g e [ O (ina
-me1 ) O x3.5 INS |:| O (s
+m61 ) O e []| O (ine
: £ |me2) O @— wz [ O Qv
+n62 ) O @_ e []| O (s
mom ) O | O (eno
+ —-—
mot2 ) (O | O O O O (eno
eno ) O @_ (O (ono
+24V O O +5V
X2, 12 O X1.12
ﬁ04 mm
O C o
v ' i

Rysunek 2 - Wyglad zmotoryzowanego kontrolera PCB.201.01.00.00
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1.7.1.3 Opis dziatania

Kontroler steruje silnik pradu statego i elektromagnetyczny hamulec mechanizmu bramki
opartego na programowanej logice w zaleznosci od przychodzacych komend, pozyciji,
predkosci obrotowej wirnika i silnika pradu. Zapewnia réwniez zablokowanie wirnika w
stanie poczatkowym, kontrola predkos$ci wirnika w trybie dostepu, jak rowniez ochrona
silnika w nietypowych sytuacjach.
Polecenia sterujgce sa generowane z kontrolera bramki przez port komunikacyjny «X3».
Zastosowanie stykow kontrolera przeznaczonych do potaczenia z urzadzeniami peryferyjnymi

przedstawiono w tabeli 6.

Tabela 6
Ziacze/ Nr | Oznaczenie Kierunek Opis Parametry sygnatu i opis
X1/1 IN1 WEJSCIE | Nie dotyczy
X1/2 IN2 WEJSCIE | Nie dotyczy 1)logiczne ,,0” (0-1,7)V;
X1/3 IN3 WEJSCIE | Wybor typu bramki 2)logiczna”1” (3,7-5)V;
X1/4 IN4 WEJSCIE | Nie dotyczy 3)aktywny poziom
X1/5 INS WEJSCIE Podtaczony do czuinika sygnaiy —_Iogiczne ,»,0”
X1/6 ING WEJSCIE po’ro?enia \>//virnika |J predkosci 4) napigcie na otwarte
X1/7 IN7 WEJSCIE silnika wejscie <5V
X1/8 IN8 WEJSCIE
X1/9 GND
X1/10 GND - zasilania (wspo6lny przewod)
X1/11 GND
X1/12 +5V WYJSCIE | Nie dotyczy
X2/1 GRN1 WYJSCIE | Nie dotyczy
X2/2 RED1 WYJSCIE | Nie dotyczy
X213 GRN2 WYJSCIE | Nie dotyczy
X2/4 RED?2 WYJSCIE | Nie dotyczy
1)typ wyjscia — otwarty
Uzywany do sterowania kolektor;
. elektromagnesem hamulca 2)szczytowe napiecie na
X215 -MG1 WYJSCIE poprzez ptytke modutu prywatny klucz -50V;
hamulca PCB 095.02.10.00 3)prad szczytowy z
publicznego klucza -5A
X2/6 +MG1 WYJSCIE | Nie dotyczy
Dtyp wyjscia — otwarty
kolektor;
. . 2)szczytowe napiecie na
X2/7 ‘MG2 WYJSCIE | Nie dotyczy paywatfy kluczp-gov;
3)prad szczytowy z
publicznego klucza -5A
X2/8 +MG2 WYJSCIE | Nie dotyczy
X2/9 MOT1 WYJ$CIE Potaczenie z silnikiem 1)napiecie (10+27)V;
X2/10 MOT?2 WYJSCIE 2)prad <4V
X2/11 GND - zasilanie(wspdlny przewod)
X212 | +24v WEJSCIE | + zasilanie ggfgf;ev(lo*ﬂ)v’
WEJSCIE/ : . 1)logiczne ,,0” (0+1)V;
X3 X3 WYJScIE | Portkomunikacyjny zilogiczna 17 E3,5+)5)v

11
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1.7.2 Kontroler PCB.112.21.20.00

Sterownik ten przeznaczony jest do uzyskania polecen sterujacych z urzadzen peryferyjnych
(panel sterowania, system kontroli dostepu, itp.), generowanie sygnatow zwrotnych, kontroli

wysSwietlacza LED i mechanicznego sterowania urzgdzeniem.

1.7.2.1 Sterownik zamontowany na ptytce (104x68) mm, przeznaczony do montazu w

obudowie lub w skrzynce zasilajace;j.

Na ptytce jest zamontowanych 19 diod LED. Ich celem jest nastepujacy:

« 5 diod inicjuje stan wejs$¢ do poditgczania urzadzen peryferyjnych «INP1» + «INP5»;

* LED «POWER» sygnalizuje 5V napiecia zasilania;
* LED «OPERATE> inicjuje operatywnos$¢ mikroprocesora;

« 7 diod inicjuje stan wyjs¢ dla podtaczania urzadzen peryferyjnych «OUT1» + «OUT7»;

* 3 diody LED «SENSOR» inicjuja stan czujnika potozenia rotora;

* Diody LED «RX» i «TX» inicjujg odpowiednio odbior i przepustowos¢ w port szeregowy.
Na phytce jest 40 zaciskow, 14 ktore sg przeznaczone do podtgczania urzadzen peryferyjnych.
Reszta z nich to tryb gotowosci lub przeznaczone do podigczenia do elementéw bramki.

1.7.2.2 Specyfikacje
Funkcje kontrolera sg okreslone w tabeli 7.

Tabela 7
Opis parametru Wartos$¢ parametru

Liczba wej$¢ do odbioru polecen sterujacych 5
Liczba wej$¢ do potgczenia czujnikdw rotacji 7
Typ wejsé logiczne
Typ wyjs¢ otwarty kolektor
Napiecie logicznej ,,1” (3+5)V
Napiecie logicznego ,,0” (0+2,2)V
Max napiecie szczytowe dostarczane do wejs¢ «INP1» + «INP5» 15V
Szczytowe napiecie przetgczane przez tranzystory wyjscia sygnatu 50V
Szczytowy prad przetgczany przez wyjscia sygnatow 0,1A
Napiecie zasilania kontrolera (9+15) V
Szczytowy pobor pradu 0,15A

Liczba odbioru sygnatu i transmisja portow szeregowych (RS-485) 1
Wersja klimatyczna zgodna z GOST 15150-69 NF4

12
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Wyglad kontrolera pokazany na rysunku 3.
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Rysunek 3 - Wyglad kontrolera PCB.112.21.20.00
1.7.2.3 Opis dziatania
Kontroler pracuje zgodnie z programem wpisanym do pamieci mikroprocesora. Mechanizm
bramki obrotowej i wySwietlacz LED sg sterowane wedtug polecen sterujgcych i statusie
czujnikow potozenia wirnika, opartych na logice programu. Polecenia sterujgce moga by¢
transmitowane przez RS-485 (z panelu sterowania) lub wejs¢ logicznych (poprzez zamykanie
i otwieranie wejs¢ «INP1» + «INP5» na «<GNDw).
Sterownik (wraz z kotowrotem) moze byC w stanie poczatkowym (zamkniety dostep), albo w
nastepujacych trybach dostepu:
« POJEDYNCZE WEJSCIE W JEDNYM KIERUNKU;
« WOLNE WEJSCIE W JEDNYM KIERUNKU;
+ BLOKOWANIE DOSTEPU.
Inne tryby pracy to kombinacje roznych lub podobnych $rodkéw w réznych kierunkach:
« POJEDYNCZY DOSTEP W JEDNYM KIERUNKU | DOWOLNYM TRYBIE W
PRZECIWNYM KIERUNKU.
* WOLNY DOSTEP W JEDNYM KIERUNKU | DOWOLNYM TRYBIE W
PRZECIWNYM KIERUNKU.
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* BLOKOWANIE DOSTEPU W JEDNYM KIERUNKU | DOWOLNYM TRYBIE W
PRZECIWNYM KIERUNKU.

* FUNKCJA «PANIC»

1.7.2.3.1 Stan poczatkowy

Kontroler jest w tym trybie, jezeli nie ma polecenia "OPEN A/ B» oraz rotor jest ustawiony
na punkt 0 °, 120 ° lub 240 °.

W trybie tym elektromagnesy blokuja rotor: Odmowa :czerwona dioda $wieci sie w obu
kierunkach.

1.7.2.3.2 « POJEDYNCZE WEJSCIA W JEDNA STRONE »

W tym trybie sterownik wysyta polecenia sterowania sitownikiem kontrolera urzadzenia w
wyniku odblokowania wirnika w jednym kierunku, z mozliwoscig obrotowy do 120 °.
Umozliwia on dostep do jednego pieszego przez kotowrot.

Kontroler jest wigczony na "Pojedyncze wejscia w jednym Kierunku", jesli w «stanie
poczatkowym» odbiera komende «OTWORZ A / B» (czyli aktywny poziom sygnatu jest
wysytany do wejscia «INP4» lub «INP5»). W takim przypadku bramka jest otwarta w ciagu
okresu dziatania sygnatu. Polecenie mozna réwniez przestaC poprzez RS-485. Potem obroty
wirnika sg przed koncem zwioki «CZEKAJAC NA POCZATEK DOSTEPU»

Kolejno$¢ czynnosci kontrolera po otrzymaniu komendy «OTWORZ A / B» jest nastepujaca:
* Op6znienie «CZEKA NA START DOSTEPU» rozpoczyna sie (jesli komenda pochodzi z
RS-485; Ustawienie fabryczne 5 sek.).

* Kontroler wysyta komendy sterowania sitownikiem kontrolujacym urzadzenia i tak wirnik
jest odblokowany w odpowiednim kierunku.

* Diody LED sg przetaczane z czerwonego na zielony, zgodnie z autoryzowanym dostepem.

Nastepnie mozliwe sg dwie alternatywy zdarzen:

1. Pierwsza alternatywa: Jezeli w ciagu aktywnego statusu «OTWORZ / B» («INP4» /
«INP5») lub podczas opdznienia «Czekajac na START DOSTEPU» Obrot wirnika
nie jest uruchomiony, a kontroler jest ustawiony na "stan poczatkowy »;

2. Drugi wariant: Jezeli w powyzej wymienionych przypadkach obrotu wirnika jest
uruchamiany, a nastepnie dalej zachowanie kontrolera zalezy od kata obrotu wirnika

e Gdy rotor obraca sie do 6 °, diody LED sg przetagczane z zielonego na czerwony,
wskazujac brak dostepu. Sygnat wyjsciowy «Start DOSTEPU A / B» («OUT1» lub
«OUT2") staje sie aktywny.

e Gdy rotor jest obracany do 54 ° sygnat wyjsciowy «Start DOSTEPU A/ B» («OUT1»
lub «OUT2») jest usuwany. Op6znienie «CZEKA NA START DOSTEPU» jest
resetowane.

e Gdy rotor jest obracany do 64 °, "START DOSTEPU A/ B» («OUT3» lub «OUT4»)
sygnat jest generowany.

e Gdy rotor obraca sie do 120 °, "BRAK DOSTEPU A/ B» («OUT3») i
«WYKRYWANIE DOSTEPU" ("OUT3» lub «OUT4») sygnaty sa resetowane,
nastepnie dostepnos¢ polecenia «A / B DO OTWARCIA («INP4» lub «INP5»), jest
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sprawdzany z rzeczywistym kierunkiem dostepu. A jesli przez ten moment polecenie
pozostanie aktywne, regulator przetacza sie do trybu «Wolny dostep», a jesli jest
pasywny to sie resetuje.
Kolejnos¢ czynnosci kontrolera po otrzymaniu komendy «OPEN A / B» jest nastepujaca:

* Opoznienie «CZEKA NA POCZATEK DOSTEPU» rozpoczyna sie (jezeli polecenie

pochodzi z RS-485; ustawienie fabryczne 5 sek.).

* Kontroler wysyta komendy sterowania sitownikiem kontrolujgcym urzadzenia i tak rotor

jest odblokowany w odpowiednim kierunku.

* Diody LED sg przetaczane z czerwonego na zielony, zgodnie z autoryzowanego

dostepu.

Nastepnie dwie alternatywy zdarzen sg mozliwe:

1) Pierwsza alternatywa: Jezeli w ciggu aktywnego statusu «OPEN / B» («INP4» / «INP5»)
lub w czasie opdznienia «Czekam na START DOSTEPU» obrét wirnika nie zostanie
uruchomiona, woéwczas kontroler jest ustawiony na "'stanu poczatkowego »;

2) drugi alternatywny: Jezeli w wyzej wymienionych przypadkow obrotu wirnika jest
uruchamiany, a nastepnie dalsze zachowanie kontrolera zalezy od kata obrotu wirnika:

» Gdy wirnik obraca sie do 6 °, Diody LED wiaczane sg z zielonego na czerwony, wskazujac,
ze dostep jest zajete. Sygnat wyjsciowy «<START DOSTEPU A / B» («OUT1» lub «OUT2")
staje sie aktywna.

 Gdy wirnik obraca sie do 54 ° sygnat wyjsciowy «<START DOSTEPU A/ B» («OUT1» lub
* «OUT2») jest usuwana. Opoznienie «CZEKA NA POCZATKU DOSTEPU» jest
resetowany.

» Gdy wirnik obraca sie do 64 °, «Start DOSTEPU A / B» («OUT3» lub «<OUT4») jest
generowany sygnat.

» Gdy wirnik obraca sie do 120 °, k<ACCESS okupowanej A / B» («<OUT3») i
«WYKRYWANIE DOSTEPU» («OUT3» lub «OUT4») sygnaty sa kasowane a nastepnie
dostepnosé «A / B by¢ otwarty »(« INP4 »lub« INP5 ») polecenia, zgodny z rzeczywistym
kierunkiem dostepu, jest sprawdzana. A jesli tym momencie polecenie pozostaje aktywne,
regulator przetacza sie w «bezptatny dostep» MODE, a jesli to jest pasywny, a nastepnie
resetuje.

1.7.2.3.3 « WOLNE WEJSCIA W JEDNA STRONE »

W tym trybie rotor mozna tatwo obraca¢ w kierunku wolnego dostepu. W trybie «\WOLNY
DOSTEP» zielona dioda miga w kierunku przejscia.
W tym trybie przejscie kontrolera jest w trzech przypadkach.

* Po pierwsze: kiedy komenda «OPEN A/ B» (wejscie «INP4» lub «INP5») jest
utrzymywana w stanie aktywnym w momencie przekraczania przez rotor punkt 120 ° przy
zakonczeniu « pojedynczy dostepu».

* Po drugie: po odbiorze komendy «wolny dostep» w odpowiednim kierunku przez RS-485.

Po wihaczeniu trybu «\WOLNY DOSTEP», sygnaty wyjsciowe «BRAK DOSTEPU»,
«WYKRYWANIE DOSTEPU», sg generowane w sposéb opisany w tabeli 8.

Wyjscie z tego trybu w «stan poczatkowy» jest miejsce po uniewaznieniu «<KOPEN A / B»
polecenie lub odbiér kKANULOWANIE WOLNEGO DOSTEPU» poprzez RS-485. Ale to
nastgpi nie od razu i tylko wtedy, gdy rotor osiggnie jeden z punktow wyjscia 0 °, 120 ° lub
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240 °, tj. jesli wolne anulowanie dostepu powstaje podczas rozpoczetego dostepu zostanie
ukonczone jako wolny dostep .

1.7.2.3.4 <KAUTORYZOWANIE POJEDYNCZEGO PRZEJSCIA W OBU KIERUNKACH »

Poniewaz bramka posiada jeden rotor nie moze by¢ obracana w dwadch kierunkach
jednoczes$nie, kontroler moze odblokowac rotor w dwoch kierunkach i po dostepie w jednym
z kierunkdw jest potwierdzenie i odwrotny kierunek zostanie zamkniety.

Regulator przechodzi do tego trybu, jesli w « STANIE POCZATKOWYM » rownoczesnie
przejmuje polecenie «<OTWORZ ,,A" i ,,B"». Drugi sygnat tez moze przyj$¢ w czasie, gdy
pierwszy sygnat jest juz aktywny, ale rotor nie zaczat jeszcze sie obracac.

W tym przypadku:

1) Kontroler wysyta odpowiednie polecenie do zmotoryzowanego kontrolera urzadzenia, aby
odblokowac rotor w dwach kierunkach.

2) Przelgcza obie diody z czerwonego na zielony.

3) Inicjuje dwa op6znienia «CZEKA NA POCZATKU DOSTEPU A i B» (jesli polecenia
pochodzg z RS-485) dla kazdego dostepu oddzielnie, ktdre liczy sie od momentu odbioru
sygnatu.

4) Regulator czeka na start dostepu;

5) Gdy rotor obrdcit sie 0 6 ° w kazda strong, w kierunku przeciwnym bedg zamkniete i dioda
LED zmienia kolor na czerwony.

Nastepnie kontroler dziata w sposob opisany w rozdziale «Pojedynczego przejscia w jednym
kierunkus.

Jesli podczas aktywnego statusu «OPEN" i "OPEN B» lub podczas «CZEKAM NA
ROZPOCZECIE DOSTEPU» rotor nie zostat obrocony w kazdym kierunku do kata ponad
6 °, kontroler przechodzi do «<STANU POCZATKOWEGO».

1.7.2.3.5 <FUNKCJA PANIKI»
Bramka jest przetgczana w stan «<PANICx»:
* Po utrzymywaniu stanu aktywnego na wejsciu («<INP5» «PANIC») wiecej niz 1,5s;
* Po wystaniu polecenia «<PANIC» za pomocg panelu sterowania (po przycisku «
PANIC » polecenie wysytane jest dtuzej niz 7 sek.).
Po aktywacji funkcji «<PANIC» ramie bramki, ktdre jest w pozycji poziomej, zostanie
opuszczone, wyjscie («<OUT7» «PANIC») zostanie przetgczone w stan aktywny w czasie
dziatania funkciji.
«PANIC» funkcja jest anulowane:
* Po wydaniu stanu aktywnego na wejsciu «<INP5» «PANIC»;
* Po zakonczeniu wysytania polecen z k<ANULOWANIE « PANIC »od centrali (wielokrotne
nacisniecie przycisku» «PANIC»).

16 AUIA.095.00.00.00 10



Jednocze$nie, w kazdym przypadku, zmotoryzowany kontroler urzadzen dostanie wystane
odpowiednie polecenia powodujgce obrot rotora i ramie bramki, ktére zostato opuszczone
zajmie swoje stanowisko i zablokuje sie.

1.7.2.3.6 <cBLOKOWANIE DOSTEPU»

Funkcja blokujaca moze by¢ aktywowana tylko przez panel sterowania.

Po aktywacji «cBLOKADY DOSTEPU A lub B» rotor jest zablokowany w odpowiednim
kierunku i aktywacja polecenia dostepu bedzie ignorowana w zablokowanym kierunku;
Zamkniety kierunek jest wskazywany przez migajgcg na czerwono diode.

Styki sterownika przeznaczone do podtgczania urzadzen peryferyjnych sa pokazane w tabeli 8

Tabela 8
Ztgcze /Nr Oznaczenie Kierunek Opis Parametry sygnatu i opis
XT1/1 INP1 WEISCIE | [0'ecenie (PRIFEACZ
(«PANIC») 1)logiczne ,,0”
XT1/2 INP2 WEJSCIE (0+2,2)V;
Nie dotyczy 2)logiczna ,,1”
- - aktywny stan
XT1/4 INP4 WEJSCIE | «<POJEDYNCZE sy)/gnm (lilst.
(«OTWORZ A») Egéggg:g >\</ch(;:;1,:|5 Fabryczne) logiczne
przejscie pojawi sig gdy 4) napiecie na
XT1/5 INP5 WEJSCIE | Weiscie jest utrzymywane otwartym wejsciu
(<OTWORZ B>) w stanie aktywnym po tym | gy,
jak rotor osiagnat kat«
120°
XT1/6 GND(wspdlny) «-» zasilania (wspélny
kabel
XT2/1 GND(wspalny) )
XT2/2 OUT1(c») WYJSCIE | Sygnat generowany jest )typ wyjécia-
oUT> IOLZGZ ko_ntroo:er, géjy rotor | otwarty kolektor
XT2/3 WYJSCIE | obracasieod 6 do54°, | 2napiecie
,(\I“AZEDZOVZ%E';'»E) w odpowiednim kierunku | szczytowe na kluczu
ublicznym 55V;
OuUT3 . Sygnat generowany jest g)prad sz%:zytow
XT2/4 («WYKRYWANIE WYJISCIE przez kontroler, gdy rotor | 413 klucza y
DOSTEPU A») obraca sie od 64 ° do 120 publicznego
OouT4 . ° w odpowiednim .
XT2/5 («WYKRYWANIE WYJISCIE Kierunku 100mA; _
DOSTEPU B) 4)rezystanCJ_a dla
Sygnat generowany jest l((SIE(;Z)aOEl:T?I ICznego
XT2/6 | OUTS(DOSTEP | WyJSCIE | PIZeZ KOMIOIen 6oV 10107 | gyt wy stan
ZAJETY») ¢ 000 €O ' | sygnatu (ust
w odpowiednim kierunku Y9
fabryczne) —
XT2[7 OUT6(«BLAD») WYJSCIE Sygnat generowany przez logiczne ,,0
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kontroler, kiedy wykryje
naruszenie logiki
sterowania

Sygnat generowany przez

XT2/8 | ouT7(cPANICH) | WYISCIE | kontroler, kiedy funkcja
«PANIC» jest aktywna
XT3/1 WEJSCIE i .
OPTO1 ] Jest on uzywany do (13I_029'20)Z\?e 0
XT3/2 OPTO2 WEJSCIE | zbierania danych o e aw
— . 2)logiczna”’l
, potozeniu rotora bramki o
XT3/3 OPTO3 WEJSCIE 3+5)V;
3)aktywny stan
XT3/4 SGNL1 WEJSCIE | Nie dotyczy sygnatu (ust
_ i fabryczne) —
. - 4)napiecie na
XT3/6 SGN3 WEJSCIE | Nie dotyczy otwartych wejsciach
XT3/7 SGN4 WEJSCIE | Nie dotyczy <V
XT3/8 INDAR WYJSCIE L)typ wyjs¢ —
otwarty kolektor;
2 szczytowe na
XT3/10 INDBR WYJISCIE publicznym kluczu
Jest on uzywany do 30V;
kontroli wskazan bramki 3)prad szczytowy
dla klucza
XT3/11 INDBG WYJSCIE publicznego 2A;
4) rezystancja dla
klucza publicznego
0,1 Ohm
XT3/12 PSW1 WYJSCIE | Nie dotyczy 1typ wyjsé —
(PANIKA) otwarty emiter;
2)napiecie na
wyjsciu w stanie
wigczenia 12V;
] 3)pobor pradu
XT3/13 PSW2 WYJISCIE | Nie dotyczy szczytowego dla
(CZUJINIK) wyjscia 1A;
4) rezystancja dla
klucza publicznego
0,250hm
XT3/14 RSA Jest on uzywany do Interfejs RS-485
przesytania danych przez
XT3/15 RSB port szeregowy Interfejs RS-485
XT3/16 SH RS-485 EKRAN
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Jest on uzywany do
zasilania elektromagnesu

XT4/1 -MGA WYJSCIE od resetu systemu funkgji
«PANIC»

XT4/3 ‘MGB WYJSCIE | Nie dotyczy

Dtyp wyjs¢- otwarty

Potaczenie katod diod kolektor

XT4/2 zabezpieczajgcych do 2)szczytowe
+MGA dodatniego bieguna napiecie na

zasilania elektromagnesu | publicznym kluczu
50V,
3)szczytowy prad
dla publicznego
Klucza 9A;

XT4/4 +MGB Nie dotyczy 4)rezystancja dla
publicznego klucza
0,110hm

XT5/1 GND(wspalny)

«-» zasilania (wspélny

XT52 | GND(wspéiny) kabel)

XT5/3 GND(wsp0lny)

XT5/4 . I

+12V 1)napiecie zasilania

XT5/5 «+» zasilania (kontroler 12V,

+12v energetyzujacy) 2)pobdr pradu
XT5/6 1y <150mA
) 1)logiczne ,,0”
WEJSCIE/ . : (0<1)V;
XP1 XP1 WYISCIE Port komunikacyjny 2)logiczna ,1”
(3,5+5)V
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2 SPOSOB UZYCIA

2.1 Ograniczenia eksploatacyjne
2.1.1 Bramki moga by¢ stosowane w Srodowisku okreslonym w pkt. 1.1.4 tego dokumentu z
zastrzezeniem specyfikacji wymienionych w punkcie 1.2.

2.1.2 Zabrania sig:

1) NIEZAMIERZONE WYKORZYSTANIE BRAMKI (patrz cze$¢ 1 «Opis i
dziatanie»);

2) UZYWANIA ZAKOPANEJ BRAMKI;

3) UZYWANIA RUR GRZEWCZYCH | PROMIENIOWANIA JAK ROWNIEZ RUR
WODOCIAGOWYCH DO UZIEMIENIA;

4) NAPRAWY | DOSTOSOWYWANIA BEZ UZIEMIENIA.

2.1.3 Nie wolno uzywac bramka:

- W obecnosci grzechotki mechanicznej w ruchomych czesciach kotowrotu;
- Gdy metaloplastyka z kotowro6t i jego komponentdw i akcesoridw sg uszkodzone
mechanicznie.

2.1.4 Lista specjalnych warunkéw pracy

« Sredni czas dostepu bramki (w trybie pojedynczego dostepu) wynosi 2,4 sek.

» Mechanizm w bramce pozwala na dostep w nagtych wypadkach za pomocg funkcji
«PANIC»

» Sita przytozona przez przechodzacego do ramion bramki nie powinna przekraczac¢ 600 H.
* Dla wzmocnienia zdolno$ci przeptywu ruchu w przypadki ewakuacyjnych drzwi
awaryjnych lub brama moze by¢ zainstalowana w poblizu bramki.

UWAGA! PRODUCENT OSTRZEGA PRZED KONIECZNOSCIA
TRZYMANIA  PIECZECI PRODUCENTA NA  CZESCIACH
SKEADOWYCH BRAMKI!

2.2 Uktad i instalacja

2.2.1 Bramka i inne elementy zestawu dostawy sg dostarczane do miejsca montazu w
opakowaniu fabrycznym. Kotowrotu nalezy rozpakowac tylko na miejscu instalacji.

2.2.2 Przygotowanie bramki do instalacji (demontaz) oraz uruchomienie nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z 10 z obowigzkiem obserwacji bezpieczenstwa Srodkow okreslonych
w pkt. 2,1 i og6lnego elektrycznego kodeksu bezpieczenstwa.

2.2.3 Bramka jest instalowane w nastepujacej kolejnosci:

- Sprawdzi¢ czy bramka jest integralna, brak widocznych uszkodzen i wad;

- Sprawdzi¢ kompletnos$¢ bramki;

- Przygotowac miejsce instalacji: Podtoze powinno by¢ gtadkie, twarde i bez wad
(pofatdowania, pokrywa itp.);
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- Zaznacz miejsca wiercenia otworow w zaleznosci od dodatku A.

Bramka powinny by¢ zainstalowana i zamocowana dopiero gdy wszystkie przewody
elektryczne sg wyciggniete. Bramka jest mocowana za pomocg Redibolt (kotwica z ptaszczem
i Srubg). Upewnij sie, ze zainstalowana bramka jest stabilna i pionowa;

- Uziemienie bramki, podtgczy¢ kabel zasilajgcy do panelu bramki i kontrolera zgodnie ze
schematem (patrz zatgcznik B);

- Zainstaluj zdemontowang piaste z ramionami na wale mechanizmu operacyjnego brameki.
Sprawdzic¢ rotacje ramion. Piasta powinny by¢ fatwo obracana recznie.

Podczas instalacji bramki konieczne jest, aby wzig¢ pod uwage fakt, ze potozone poziomo
ramie powinno by¢ na odlegto$¢ nie wiecej niz (50 + 70) mm od ogranicznika przejscia
(kazda prostopadta powierzchnia poziomo potozonego ramienia: modut barierki, Sciany itp. .).

2.3 Przygotowanie do eksploatacji
2.3.1 Instrukcja uruchomienia
Przed wiaczeniem zasilania bramki:

1) Upewnij sig, ze wszystko jest dobrze podtgczone i przewody sg w dobrym stanie;

2) Usuna¢ z obszaru obrotu ramion wszystkie przeszkody.

Gdy kabel zasilajacy z zasilacza jest podtgczony do sieci, elektromagnesy z wybranego rotora
sg zasilane; ramiona sg zamkniete w obu kierunkach i jeden z pretéw zaporowych znajduje
poziomo, blokujac dostep.

Bramka jest w stanie poczatkowym: wejscie i wyjscie, czerwony wyswietlacz LED («> <»
Swieci).
2.3.2 Wymagane kontrole

2.3.2.1 Wtedy gdy bramce zostanie zlecona konieczno$¢ przeprowadzania kontroli
okre$lonych w tabeli 9. Podczas kontroli schemat potgczen wedtug zatgcznika C i panelu
sterowania wedtug zatgcznika B powinny by¢ stosowane.

Tabela 9
Tryb pracy Ustaw;s;; trybu Wyswietlacz LED Sprawdzenie dziatania
1 Bramka jest Lo .
. . Lo Upewnij sig, ze rotora nie
zamknieta w obu Czerwone diody Swiecg z| " . L.
. - mozna obraca¢ w zadnym
kierunkach (stan obu stron .
Kierunku
poczatkowy)
2 Pojedynczy Nacisnij pr;ycisk Zielona_strzaika _ _ Upfewnij_ sie, 2e_kiedy _
. «POJEDYNCZE» na |uprawnia dostep jednej |delikatnie pchniete ramie w
dostep w jednym . o . )
panelu sterowania dla joswietlonej w wybranym (Kierunku autoryzowanego
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kierunku

dostepu w wybranym
kierunku (A lub B)

kierunku a czerwona
strzatka Swieci sie w
przeciwnym kierunku

dostepu rotor zaczyna sie
obracac i zatrzymuje sie po
obrocie do 120 °. Rotor nie
powinien rozpocza¢ obrotu
niezaleznie

3 Pojedynczy
dostep w obu
kierunkach

Nacisnij oba przyciski
«POJEDYNCZE» na
panelu sterowania w
obu kierunkach (A
B)

Zielona strzatka Swieci w
obu autoryzowanych
kierunkach

Upewnij sig, ze kiedy
delikatnie popchnat w
Kierunku autoryzowanego
dostepu rotor zaczyna
obracac sie i zatrzymuje sie
po obrocie do 120 °. Rotor
nie powinny zaczynac
obrotowe niezaleznie. W
taki sam w przeciwnym
Kierunku

4 Wolny dostep
w jednym
kierunku

Nacisnij przycisk
«WOLNE>» na panelu
sterowania w
wybranym Kierunku
(A lub B)

Zielona strzatka w
Kierunku
autoryzowanego wolnego
przejscia miga i
czerwone diody $wiecg w
zablokowanym kierunku

Upewnij sie, ze kiedy
delikatnie popchnat w
Kierunku autoryzowanego
wolnego dostepu rotor
zaczyna obracac sie i
zatrzymuje sie po obrocie
do 120 ° i zatrzymuje sie.
Rotor nie powinny
zaczynac obrotowe
niezaleznie.

5 Wolny dostep
W obu
kierunkach

Nacisnij oba przyciski
«WOLNE» na panelu
sterowania w obu
kierunkach (A i B)

Zielone strzatki w
autoryzowanych
kierunkach wolnego
przejscia migaja

Upewnij sie, ze kiedy
delikatnie popchnat w
Kierunku autoryzowanego
wolnego dostepu rotor
zaczyna obracac sie i
zatrzymuje sie po obrocie
do 120 ° i zatrzymuje sie.
Rotor nie powinny
zaczynac obrotowe
niezaleznie.

6 Pojedynczy
dostep w jednym
kierunku i wolny
dostep w
przeciwnym

Nacisnij przycisk
«POJEDYNCZE» na
panelu sterowania w
wybranym Kkierunku
(A lub B) i przycisk

«WOLNE» w drugim

Zielona strzatka w
Kierunku
autoryzowanego dostepu
i wybranym kierunku
Swieci i zielona strzatka

Upewnic sie, ze rotor moze
by¢ wigczony do 120 °, w
kierunku jednego dostepu
jednorazowo a w kierunku
swobodnego dostepu

w Kierunku
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kierunku

kierunku

autoryzowanego wolnego
przejscia w przeciwnym
Kierunku miga.

wielokrotnie. Rotor nie
powinny zaczynac obrotow
niezaleznie.

7 Pojedynczy
dostep w jednym
kierunku i
zamkniety dostep
W przeciwnym

Nacisnij przycisk
«POJEDYNCZE» w
wybranym Kierunku
(A lub B) i przycisk
«LOCK» w
przeciwnym kierunku

Zielona strzatka w
Kierunku
autoryzowanego dostepu
Swieci i czerwone diody
migaja w przeciwnym
zablokowanym kierunku

Upewnij sie, ze rotor moze
obracac sie do 120 °w
jednym kierunku dostepu
tylko jeden raz i bramka nie
moze by¢ wigczony ani do
trybu dostepu «JEDEN»
ani do trybu dostepu
«SWOBODNY» w
zamknietych kierunkach

8 Wolny dostep
w jednym
kierunku i
zamkniety dostep
W przeciwnym

Nacisnij przycisk
«WOLNE» w
wybranym Kierunku
(A lub B) i przycisk
«LOCK» w
przeciwnym kierunku

Zielona strzatka w
Kierunku
autoryzowanego wolnego
dostepu miga i czerwone
diody migajg w
przeciwnym
zablokowanym kierunku

Upewnij sie, ze rotor moze
obracac sie do 120 °w
jednym kierunku dostepu
wiele raz i bramka nie
moze by¢ wigczony ani do
trybu dostepu «JEDEN»
ani do trybu dostepu
«SWOBODNY» w
zamknietych kierunkach

9 Zamkniety
dostep w jednym
kierunku

Nacisnij przycisk
«LOCK» w kierunku
zablokowanego
dostepu (A lub B)*

Czerwone diody migajg
w kierunku
zablokowanego dostepu

Upewnij sig, ze bramnie nie
moze byc przetaczona do
trybu «SINGLE» ani
«WOLNE» w
zablokowanym kierunku.

10 Zamkniety

Nacisnij przycisk

Czerwone diody migaja

Upewnij sie, ze bramnie nie
moze by¢ przetgczona do

trybu antypaniki

puszczaj go przez
5sekund.

autoryzowanego dostepu
migaja

dostepw obu  «LOCK» w obu w obu kierunkach trybu «SINGLE» ani
kierunkach kierunkach (A i B)** [zablokowanego dostepu [« WOLNE» w zadnym
Kierunku.
Upewnij sie, ze ramie
bramki ktdre jest w pozycji
Nacisnij przycisk Zielone strzatki w poziomej(najwyzszej)
11 AktywaCja «PANIC» i nie kierunkach pozycji Spad} do pozycji

pionowej , otwartego
dostepu

12 Dezaktywacja

Nacisnij przycisk

Czerwone diody $wiecg

Upewnij sie, ze rotor zostat
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trybu antypaniki [«PANIC» po obu stronach bramki wigczony i w tym samym
czasie odblokowat
opadniete ramie w
najnizszej statej pozycji.

* W tym przypadku inne przyciski panelu sterowania pojedynczego i wolny dostep w
wybranym kierunku jest zablokowana

** W tym przypadku wszystkie przyciski na panelu sterowania pojedynczego i wolny dostep
w dwaoch kierunkach sg zablokowane

2.3.2.2 Gdy bramka jest przetestowana to jest gotowa do pracy w perspektywie
dtugoterminowe;j.

2.4 Czynnosci awaryjne

Do ewakuacji (w przypadku pozaru itp.) oraz zapewnienie swobodnego dostepu bramka musi
by¢ odblokowany z panelu sterowania, wysytajac odpowiednie polecenie «Antipanic».
Urzadzenie powinno by¢ uzywane do petnego otwarcia dostepu.

3 KONSERWACJA
3.1 Ogolne instrukcje

3.1.1 Uruchomienie i pdzniejsze serwisowanie kotowrotu powinny by¢ wykonywane
wytgcznie przez personel bedzie odpowiedzialny za kotowrot.

3.1.2 Kotowrdt moze by¢ serwisowany jedynie przez personel posiadajgcy odpowiednie
elektryczne kwalifikacje bezpieczenstwa zgodnie z wymogami krajowymi.

3.1.3 Bramka moze by¢ instalowana i obstugiwana wytacznie przez wykwalifikowany
personel zgodnie z instrukcjami bezpieczenstwa z odpowiednimi uprawnieniami do pracy z
urzadzeniami elektrycznymi o napieciu do 1000V, zapoznanego z 10, projektem i zasadami
dziatania bramki.

3.2 Srodki bezpieczenstwa

3.2.1 Podczas konserwacji bramki nalezy zachowac odpowiednie srodku bezpieczenstwa,
okre$lone w pkt. 2.1

ZABRANIA SIE KORZYSTANIA Z WADLIWEGO WYPOSAZENIA, NARZEDZI,
BEZPIECZNIKOW, OPRZYZADOWANIA KTOREGO TRWALOSC WYGASLEA.
URZADZEN POMIAROWYCH, KTORYCH TERMIN WAZNOSCI WYGASL..

3.2.2 Gdy narzedzia pomiarowe sg gotowe do pracy nalezy urzywac ich zgodnie z wymogami
bezpieczenstwa okresSlonymi w instrukcjach obstugi oprzyrzagdowania.
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3.3 Procedury konserwacji

3.3.1 Konserwacja bramki obejmuje Srodki zapobiegawcze, ktdre sg podejmowane zgodnie z
przyjetg czestotliwoscig aby utrzymac bramke w dobrym stanie technicznym, zmniejszonym
sktadniku noszenia oraz profilaktyce wad i usterek.

3.3.2 Zaleca sie codzienng i okresowg konserwacje bramki:

Zazwyczaj codzienna konserwacja jest przeprowadzana przed rozpoczeciem pracy lub w
czasie operacyjnego czasu oczekiwania i obejmuje ogledziny rotora w obudowie oraz, w razie
potrzeby, mechaniczne usuwanie usterek, usuniecie korozji i zanieczyszczen z powierzchni.

3.3.3 Okresowa konserwacja jest wykonywana co najmniej dwa razy w roku i obejmuje:

- Ogledziny rotora w obudowie, mechanizm sterowania i inne elementy pod katem braku
korozji, wybrakowania i inne uszkodzeia mechaniczne i zanieczyszczenia;

- Sprawdzenie szczelnosci rotora z zaostrzenia Srubowego;

- Naprawa wad i usterek;

- Smarowanie smarem OKB-122-7 wg GOST 18179-90 lub olejem mechanizmu silnika
blokujgcego dZzwignie , jezeli jest to konieczne.

4 RUTYNOWA KONSERWACJA
4.1 Ogolne instrukcje

Ewentualne awarie bramki wymienione w tabeli 10 mogg zosta¢ usuniete przez klienta.
Bardziej skomplikowane usterki zostang usuniete przez przedstawiciela producenta.

UWAGA: INSPEKCJA, CZYSZCZENIE, NAPRAWA PODZESPOLOW BRAMKI
MOGA BYC WYKONANE TYLKO PO WYLACZENIU ZASILANIA BRAMKI!!!
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4.2 Katalog usterek

Wykaz mozliwych usterek i ich usuwanie sg okre$lone w tabeli 10.

Objawy

Mozliwa przyczyna

Naprawa

1) Bramka nie dziata, diody
nie Swieca.

Reakcja obecnego
wytacznika ochronnego
znajdujacego sie w obudowie
tripod.

Wyitgcznik musi by¢
wigczony.

Brak napiecia ~220V do
zaciskow bramki.

Dostarczamy ~ 220V do
bramki .

2)Gdy napiecie sieciowe jest
wylaczone bramka nie
pracuje na baterii.

Bateria jest roztadowana

Natadowac baterie

Zywotno$¢ baterii wygasta

Bateria do wymiany

3) Bramka nie reaguje na
sygnaty z panelu sterowania

Przerwane potgczenie
pomiedzy bramka a panelem
sterowania

Potaczenie pomiedzy bramka
a panelem sterowania do
naprawy

Panel sterowania jest w
porzadku

Panel sterowania do wymiany

5 TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

5.1 Zabrania sie narazania bramki na niekorzystne warunki podczas sktadowania. Do
podnoszenia i przemieszczania kotowro6t konieczne jest uzycie wozka transportowego. W
sktadowisku nie powinno by¢ agresywnych gazéw i oparéw powodujgcych korozje.
Temperatura przechowywania nie powinna by¢ nizsza niz +5°C i wyzsza niz +40°C a
wilgotno$¢ wzgledna nie powinna by¢ wieksza niz 80% w temperaturze 20°C.

5.2 Gotowa do instalacji bramka jest transportowana kolejg lub specjalnymi kontenerami,
zamknietymi pojazdami, wodoszczelnymi (w tadowni statku),wedtug przepisow
transportowych zwigzanych z danym $rodkiem transportu.
Transport na otwartych platformach jest dozwolony. W tym przypadku zapakowane bramki
powinny by¢ pokryte ptétnem. Temperatura podczas transportu nie powinna by¢ nizsza niz -

40°C i wyzsza niz +50°C.
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Po transporcie lub przechowywaniu bramki w ujemnych temperaturach oraz zwiekszonej
wilgotnos$ci powietrza, bramki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o
normalnych warunkach klimatycznych, bez oryginalnego opakowania przez okoto 12 godzin
przed uruchomieniem:

1) temperatura otoczenia: + 15 ° C do +35 ° C;
2) wzgledna wilgotnosc: 45% do 80%;

3) Cisnienie atmosferyczne: 84,0 do 106,7 kPa (630-800 mm Hg).

6. UTYLIZACJA

Bramka nie zawiera materiatdw niebezpiecznych i nie wymaga szczegdélnych srodkow
podczas utylizacji.
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Dodatek A (obowigzkowy)
Projektowanie, instalacja i og6lne wymiary bramki

\ 470

241

240

818

932

1 - obudowa;
2 — sitownik;
3 — bariera pretu;

4 — pokrywa obudowy;

-0 125
e~ % 4 holes
755 12
=3 g/e
MmN ™|
5 — stupek;
6 — oktadka stupka;
25|
) 190 -
7 — panel sterowania; 240

8 — blokada;

9 — wyswietlacz LED

Rysunek A.1 - Kotowrdt tréjramienny
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Dodatek B(obowigzkowy)
Panel sterowania i schemat potgczen

PA30BUM
SINGLE

nynbT YNPABJIIHHA TYPHUKETOM
TURNSTILE CONTROL UNIT

PA3OBUA

= SINGLE
@ -

=

BNOKyBAHHA

118

A

1 - obudowa;

2 — «POJEDYNCZY DOSTEP» przycisk panelu
sterowania;

3 — przednia ptytka;

4 — «BLOKADAY przycisk panelu sterowania;

5 — «WOLNY DOSTEP» przycisk panelu sterowania;
6 — «PANIC» przycisk panelu sterowania;
7 — kierunek dostepu ,wyswietlacz LED;

8 — zaciski kontrolera

Rysunek B.1 - Panel sterowania AUIA.114.02.00.00
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Rysunek C.1 — Schemat

pofaczen bramki

Dodatek C(obow

Schemat podtaczenia bramki z Serwo-napedem
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